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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
01.00.00 00 Roboty przygotowawcze
01.02.04 00 : Rozbidrki elementéw drdg
10 Rozebranie przepustoéw pod zjazdami
93 Przestawienie istniejacych wiat przystankowych
29 Przebrukowanie istniejacych zjazddw z kostki i betonu
22 Frezowanie nawierzchni bitumiczne;

1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét rozbiorkowych,
zwigzanych z:
Przebudowg drogi powiatowej nr 0523T Krzyz — Mikotajow — Bogoryja — Stropieszyn- Krzczondw — Gosciniec od km 3+220
do km 5+280.

1.2, Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu robot rozbiérkowych i obejmujg
wszystkie roboty wyszczegolnione w czesci tytutowej specyfikacii:

14. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia stosowane w niniejszej specyfikacji sq zgodne z okre$leniami stosowanymi w przedmiotowych normach
panstwowych i branzowych oraz w SST D 00.00.00. "Wymagania ogéine".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$é ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera (inspektora nadzoru).

Ogolne wymagania dotyczace robot ujete sg w SST D 00.00.00. "Wymagania ogélne".
2. Materiaty.

Materialy zgodnie z istniejgcymi to znaczy tej samej klasy i rodzaju jak rozebrane przeznaczone do ponownego montazu.

3. Sprzet.

Ogolne wymagania dla stosowanego sprzetu do wykonania robét ujete sg w SST D 00.00.00. "Wymagania ogélne".
Jakikolwiek sprzet, maszyny i narzedzia nie gwarantujgce uzyskania wymagan jakosciowych i bezpieczenstwa zostang przez
Inzyniera (inspektora nadzoru) zdyskwalifikowane, po czym muszg zostac usunigte przez Wykonawce z terenu robot.

Roboty rozbiérkowe mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢
zgodny z opracowanym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez Inzyniera (inspektora nadzoru) projektem organizacji robét.

4. Transport.

Ogolne warunki fransportu zamieszczone sg w SST D 00.00.00. "Wymagania ogolne".

Materialy pochodzace z rozbiérki a nadajgce si¢ do ponownego wbudowania nalezy przewozi¢ transportem
samochodowym na miejsce roztadunku wskazane przez Inzyniera (inspektora nadzoru) zgodnie z warunkami umowy.

5. Wykonanie roboét.
5.1. Ogodlne warunki wykonania rob6t.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét, uwzgledniajacy wszystkie
warunki, w jakich bedzie wykonywany zakres robot objetych niniejszg SST.

Przed przystgpieniem do prac rozbiorkowych teren robé6t nalezy odpowiednio oznaczy¢ i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig
wejscia 0sob postronnych.

5.2. Rozbiérka przepustow pod zjazdami (D 01.02.04.10)

Pozycja dotyczy wykonania rozbiorki przelotowych czesci przepustébw pod zjazdami wraz z rozebraniem istniejacej
konstrukcji nawierzchni oraz $cianek czotowych o ile nie przewidziano oddzielnej pozycji. Roboty nalezy wykonywa¢ mechanicznie z
zastosowaniem sprzetu zgodnie z opracowanym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez Inzyniera (inspektora nadzoru),
projektem organizacji robot.
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Materiat z rozbidrki nawierzchni powinien zosta¢, bezpo$rednio po usunigciu, wywieziony zgodnie z warunkami umowy w
porozumieniu z inspektorem nadzoru. Gruz wbudowa¢ w nasyp a dobre elementy przekaza¢ Inwestorowi na plac PZD w Kazimierzy
Wielkiej.

5.3. Przestawienie istniejacych wiat przystankowych (D 01.02.04.93)

W zakres rob6t wehodzi dokonanie rozbiorki zamocowan wiaty , przestawienie obok i nastepie po wykonaniu przepustu na
rowie nalezy wykona¢ betonowy fundament gwarantujgcy prawidtowe zamocowanie wiaty. Beton fundamentu C 20/25 Gleboko$¢
fundamentu min.100cm szer.30cm lub dopuszcza si¢ wykonania stép fundamentowym pod kazdg podpore wiaty stopy min.
0,6x0,6x1,0m.

Szczegdtowe ustalenia nalezg do inspektora nadzoru i on podejmie decyzje o sposobie zamocowania wiat.

54. Przebrukowanie istniejacych zjazdow z kostki i betonu.(D 01.02.04.22)

Wykonanie tej pozycji dotyczy rozebrania istniejacej nawierzchni na zjazdach wykonanej w kostki betonowej, klinkierowej
oraz betonu jak réwniez rozebraniu pozostatych elementéow podbudowy obrzezy, kraweznikéw oraz $cianek betonowych oraz z
klinkieru. Po wykonaniu przelotowych czesci lub po odmuleniu przelotowych czesci nalezy powtdrnie wykona¢ podbudowe w
istniejacej technologii oraz powtornie utozy¢ nawierzchnie na zjezdzie z materiatu rozbiérkowego. Nalezy przewidzie¢ zakup i
dostarczenie materiatu w ilosci takiej aby wykona¢ nawierzchnie zjazdu w wymagane;j ilosci (dotyczy to materiatu ktory po rozebraniu
nie bedzie si¢ nadawat do ponownego utoZenia.

Przed wyceng wskazana jest wizja w terenie

5.5. Frezowanie nawierzchni bitumicznej.(D 01.02.04.22)
Warstwy nawierzchni nalezy usuwa¢ mechanicznie z zastosowaniem sprzetu do frezowania o grubosci frezowania zgodnie
z projektem i niweleta,

Destrukt z frezowania powinien zosta¢ przewieziony w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru nie dalej niz na plac
PZD Kazimierza lub moze zosta¢ wbudowany ponownie zgodnie z zaleceniami inspektora np. do umacniania zjazdéw, czy skarp.

6. Kontrola jakosci robét.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podane sg w SST D 00.00.00. "Wymagania ogoine".

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robét rozbiérkowych.

Sprawdzenie prawidtowo$ci wykonania robot rozbiorkowych
polega na kontroli ich zgodno$ci z:
- dokumentacjq projektowg - w zakresie kompletnosci wykonania,
- wymaganiami podanymi w pkt 5. niniejszej SST,
- projektem organizacji robot.

1. Obmiar robét.
Jednostkami obmiarowymi sg jednostki okreslone w kosztorysie :

llosci robot rozbidrkowych zgodnie z przedmiarem rob6t i $lepym kosztorysem
8. Odbidr robét.

Ogolne zasady odbioru robot ujete sg w SST D 00.00.00. "Wymagania ogolne”.

Roboty objete niniejszg specyfikacjg podlegaja odbiorowi robot zanikajacych, kiory jest dokonywany na podstawie wynikow
pomiaréw i oceny wizualnej.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na
koszt wtasny w wyznaczonym terminie.

9. Podstawa ptatnosci.

Platnos¢ za ilos¢ wykonanych jednostek zgodnie z pkt 7.

nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robét.
Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:

- przygotowanie robot, ich oznakowanie i zabezpieczenie,

- zakup niezbednych materiatow pomocniczych i dostarczenie sprzetu urzadzen i narzedzi do wykonania zadania,

- wykonanie niezbednych zapor i zabezpieczen stref robét,

- wykonanie rozbidrek elementow drogi zgodnie z pkt 5. niniejszej specyfikacii,

- zaladunek i odwiezienie materiatéw z rozbidrki na plac wtasciwego obwodu drogowego lub zgodnie z warunkami umowy.
- ZloZenie materiatow, przewidzianych do ponownego wbudowania, w strefie robot, zgodnie z pkt 5 SST,

- uporzadkowanie terenu robét.
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- utylizacja odpadéw

10. Przepisy zwigzane.
- Przepisy bhp w budownictwie,
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